








с оборудованием дятся в соответствии с Междуна-
родными правЮiами предупрежде-
ния столкновений судов в море 

3 Место дисциплины в структуре ООП 

Дисциплина «Автоматизация судовождения» относится к части формируемой участни­
ками образовательных отношений в структуре образовательной программы. 

4 Содержание дисциплины 

4.1 Распределение часов по очной форме обучения 

Таблица Тематический план дисциплины по очной форме обучения 
№ Количество часов 
п/п Наименование разделов и тем 
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1 ОСНОВЫ ТЕОРИИ СУДОВЫХ СИСТЕМ 16 12 4 8 4 Тест 

АВТОМАТИЧЕСКОГО УПРАВЛЕНИЯ И 
РЕГУЛИРОВАНИЯ 

1.1 . Основные понятия и определения. Струк- 4 3 1 2 1 Опрос 
турная схема САР. 

1.2 Математические методы, применяемые в тео- 4 3 1 2 1 Опрос, за-
рии автоматики. Законы автоматического ре- щита ПР
гулиvования 

1.3 Переходные процессы и типы динамических 8 6 2 4 2 Опрос, за-
звеньев. Структурная схема САР и ее преоб- щита ПР
разование. 

2 АВТОМАТИЗАЦИЯ ОБРАБОТКИ 8 6 2 4 2 Тест 
НАВИГАЦИОННОЙ ИНФОРМАЦИИ 

2.1 Общие сведения об информации. Этапы обра- 4 3 1 2 1 Опрос, 
ботки инdюрмации. 

2.2 Фильтрация и комплексирование информации 4 3 1 2 1 Опрос, за-
щита.ПР 

3 АВТОl\tlАТИЗАЦИЯ ВЫЧИСЛЕНИЯ 16 12 4 8 4 Тест 
МЕСТА СУЛНА 

3.1 Автоматизация счисления пути судна. Алго- 8 6 2 4 2 Опрос, за-
ритм счисления пути судна. щита.ПР 

3.2 Автоматизация определения места судна. 8 6 2 4 2 

Обобщенный метод линий положения. 
4 АВТОМАТИЗАЦИЯ УПРАВЛЕНИЯ 16 12 4 8 4 Тест 
КУРСОМ СУДНА 

4.1 СА УКС на прямолинейной траектории 8 6 2 4 2 

4.2 САУКС на кРиволинейной траеrпории 8 6 2 4 2 

5 АВТОМАТИЗАЦИЯ ПРОЦЕССА 16 12 4 8 4 
РАСХОЖДЕНИЯ СУДОВ 

5.1 Структурная схема САРП 8 6 2 4 2 

5.2 Алгоритм обработки информашrи в САРП 8 6 2 4 2 

Экзамен 36 
Итого 108/3 54 18 36 18 36 

5 



4.2 Распределение часов по заочной форме обучения 

Таблица 4 Тематический план дисциплины по заочной форме обучения 
Количество часов 

п/п Наименование разделов и тем 
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1 ОСНОВЫ ТЕОРИИ СУДОВЫХ СИСТЕМ 18 3 2 1 15 Тест 
АВТОМАТИЧЕСКОГО УПРАВЛЕНИЯ И 

РЕГУЛИРОВАЮIЯ 
1.1 . Основные понятия и определения. Струк- 6 1 1 - 5 Опрос 

турная схема САР. 
1.2 Математические методы, применяемые в тео- 6 1 0,5 0,5 5 Опрос 

рии автоматики. Законы автоматического ре-
гулИРования 

1.3 Переходные процессы и типы дm�амических 6 1 0,5 0,5 5 Опрос 
звеньев. Структурная схема САР и ее преоб-
разование. 

2 АВТОМАТИЗАЦИЯ ОБРАБОТКИ 21 3 2 1 18 
НАВИГАЦИОННОЙ ИНФОРМАПИИ 

2.1 Общие сведения об информации. Этапы обра- 10,5 1,5 1 0,5 9 Опрос 
ботки информапии. 

2.2 Филырапия и комплексирование информации 10,5 1,5 1 0,5 9 Onpoc 
3 АВТОМАТИЗАЦИЯ ВЫЧИСЛЕНИЯ 22 4 2 2 18 Тест 

МЕСТА СУДНА 
3.1 Автоматизация счисления пути судна. Алго- 11 2 1 1 9 Опрос 

ритм счисления пути судна. 

3.2 Автомапrшция определения места судна. 11 2 1 1 9 

Обобщенньrй метод линий положения. 
4 АВТОМАТИЗАЦИЯ УПРАВЛЕНИЯ 19 3 2 1 16 Тест 
КУРСОМ CYIIНA 

4.1 САУКС на поямолинейной траектории 9,5 1,5 1 0,5 8 ОпРОС 
4.2 САУКС на КDИВОJШнейной тРаектории 9,5 1,5 1 0,5 8 Опрос 

5 АВТОМАТИЗАЦИЯ ПРОЦЕССА 19 3 2 1 16 Тест 
РАСХОЖДЕНИЯ СУДОВ 

5.1 Структурная схема САРП 9,5 1,5 1 0,5 8 ОпРОС 
5.2 Алгоритм обработки информапии в САРП 9,5 1,5 1 0,5 8 Опоос 

Экзамен 9 

Итого 108/3 16 10 6 83 9 

4.3 Описание содержания дисциплины по разделам и me.itaм 

1 ОСНОВЫ ТЕОРИИ СУДОВЫХ СИСТЕМ АВТОМАТИЧЕСКОГО УПРАВЛЕНИЯ И 

РЕГУЛИРОВАНИЯ 

Лекция № 1.1 

Лабораторная 
работа№ 1.1 

Введение. Основные понятия и определения. Термины теории автоматическо­
го управления и регуmrрования. Методики исследования операций Структур­
ная схема САР. Принцип работы системы. Классификация систем управления. 
Знакомство с лабораторией автоматизации судовождения и правилами работы 
в ней. Техника безопасности при работе с персональными КОl\.шьютерами. 
Исследование законов автоматического регулирования. Влияние постоянной 
времени на реакцию объектов на внешние условия.[14] 
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